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PROYECTO .- Reloj Digital

Com petencia Disciplinar.- Hace explicitas las nociones cientificas que sustentan los procesos para la solucién de problemas
cotidianos.

Competencia Genérica.- Sigue instrucciones y procedimientos de manera reflexiva, comprendiendo
como cada uno de sus pasos contribuye al alcance de un objetivo.

Material

Cl 18F2520 4 Display Anodo comun 2 Push Button N.A.

4 Transistores 2n2222 3 Leds verde, rojo, Amarillo 3 Resistenicas 220 Q
2 Resistencias 10 KQ 4 Resistenicas de 100 Q

Programa en lenguaje C
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#include <18f2520.h> 7| write eeprom(addrl++, 0xf9);
#fuses intrec,nomelr, nobrownout 481 | write eeprom(addrl++, 0xad);
#use delay (internal=8m) %3 | write eeprom(addrl++, 0xb0);
#use fast io(b) 501 | write eeprom(addrl++, 0x9%);
int x=10,y=59,w,V;: 21 | write eeprom(addrl++,0x9%2);
#int ext 52 | | write eeprom(addrl++, 0x82);
avoid ext e0(){ 53 | | write eeprom(addrl++, 0xf8);
X++; - 54 | write eeprom(addrl++,0x80);
H1if(x==12) {output toggle(pin a2); 55 | | write eeprom(addrl++, 0x90);
| output_toggle(pin_al);} 268 | addr2=0X200;
if (x>=13) 71 | set tris b (0x0f);
x=1; S84 | set timer0(15536);
1 531 | output high (pin al);
#int_extl 60 | output low (pin a2);
Hvoid extl el() { 618 o while (true) |
y++; - e setup_timer 0(rtcc_internal|rtcc_div_2);
if(y>=60)y=0; < z=x/10;
1 o addrl=addr2+z;
#int timer0 65 z=read eeprom(addrl);
dvoid timer0 to() | g output_c(z);
set timer0(1553¢); <2 output high (pin bd);
Wi == delay ms(10);
Bl if (w>=10) {output toggle (pin a0); %2 output low (pin bd);
w=0; 7 z=x%10;
| v 71 addri=addr2+z;
B 1f(v>=120) {v=0; = z=read_eeprom(addrl) ;
yres = output c(z);
o 1t (y>=6e0) {y=0; 74 output_high (pin b5) ;
I R Sars = delay ms (10);
= 1f((x==12) && (y==0)) { 76 OUtpUE low (pin b5);
output teggle(pin aZ); 77 z=y/107 -
I output toggle(pin al);} 78 addrl=addr2+z;
1f (x>=13)x=1; 78 z=read eeprom (addrl) ;
L } 28 output c(z);
L) . . B~ output high (pin bé);
Hvold main() | 82 delay ms (10) ; -
enable interrupts(global) ; 83 output low (pin bé);
enable interrupts(int_ext); 84 7=y%107 _
enable interrupts(int extl); 85 addrl=addr2+z;
enable interrupts(int timer0):; 86 z=read eeprom (addrl) ;
ext_J:_nt_edge (H to L); 87 output _c(z);
gxt_lnt_edge (1,H to L) g8 output_high (pin b7);
int z; 89 delay ms(10);
intlé addrl, addr?2; a0 outpuE low (pin b7);
addrl1=0x200; 91 1 - -
write eeprom(addrl++, 0xcO); o2l [
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Diagrama de circuito Reloj Digital
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