Préactica 17

Competencia Profesional

microcontrolador.

Competencia Disciplinar.- Hace explicitas las nociones cientificas que sustentan
los procesos para la solucion de problemas cotidianos.

Competencia Genérica.- Sigue instrucciones y procedimientos de manera
reflexiva, comprendiendo como cada uno de sus pasos contribuye al alcance de un

objetivo.

Material

Cl 18f2520 C.1L293
Potenciémetro de 10 K DIP SW_2

Procedimiento

1.-Elaborar el programa en lenguaje C de acuerdo a la descripcion de las

instrucciones.
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#include <18£2520.h>
#fuses intrc,nomclr, nobrownout
#use delay(internal=8m)
int w,x,y,2;
Llvold main () {
setup_adc (adc_clock_internal);
z=0xar
output c(z);
= for(;:){

X=1;
while (x==1)
x=1input (pin a6);
y=input (pin a7):
w=read adc();
T if(y==1){

Z=z"3;
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output c/
delay ms(
z=z"12;

output cf
delay ms(

else]
z=z"12;
output cf
delay ms(
z=z"3;
output c

Velocidad y giro de un motor de pasos bipolar.

Arma y comprueba sistemas electrénicos con

2 Resistencias de 10 KQ
Motor de pasos Bipolar.
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2.- Armar el circuito con el isis proteus y comprueba el funcionamiento del

programa
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U1
RADNANDCTIN- RO T10SO/T13CKI
RATANIC2IN- RCUT1OSUCCP2
RAZIANZIC2IN+WVREF-/CVREF RCZICCP1
RAIANICIINHVREF+ RCHSCHISCL
RAHTOCLKLCT1OUT RC4/SDUESDA
RAS/AM4SSHLVDIN/CZOUT ~ RCS/SDO
RASOSCICLKD RCBMTXCK
RATIOSC1/CLK RCVRM/DT
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REBIVANAZAINTIVFLTD
RE1ANID/INT
RE2/ANBANTZ
REIANDICCPZ
RE4/AN11/KBID
RESKBI1/FPGM
REG/HBIZIPGC

RETHKBIZFGD RE3/MCLRNPP
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3.-Que Funcion realiza la Instruccidon w=read_adc ( );

4.-Que funcidn realiza la instruccion z=z"12;

5.-éQué es un motor de pasos Bipolar?

6.-Escribe una conclusién de la Practica
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